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锁紧气管接口(1/8)
Separation of the trachea interface (1/8)

分离气管接口(1/8)
Lock the trachea interface (1/8)
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锁紧钢珠
Locking steel ball

锁紧销轴
Locking pin

机器人侧本体
Robot adaptor

工具侧本体
Tool adaptor

（LTC-0600EM100/EM125,可选）
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LTC-0600(EM100/EM125)

外形尺寸图
Dimensional outline drawing

机器人侧可用连接孔及定位孔
工具侧本体可用连接孔及定位孔
（连接法兰必须预留强制分离孔）
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反侧沉头孔见视图A
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